FenciHoca 8. SINIF

FEN BILIMLERI / ®ZGUN CALISMA SERISI

KONU ANLATIMI

Basit Makineler

Kuvvet kazanci ile yol iligkisini kuracak; kaldirag, makara ve egik diizlemde basit modellerle akil yirtiteceksin. Sirtinmesiz ideal
sistem ile gergek sistemi ayiracaksin.

isten kazang yoktur

Basit makineler kuvvetin yéniini, blyGkligini veya uygulama noktasini degistirebilir. ideal sistemde giris
isi cikis isine esittir. Kuvvetten kazang varsa yoldan kayip vardir. Gergek sistemde surtinme nedeniyle
gereken giris isi daha fazla olabilir; makine enerji treten bir arag degildir.

‘ Kuvvet kazanci = yik kuvveti / uygulanan kuvvet.

Kaldirag dengesi

Kaldiragta destek, yuk ve kuvvetin konumu énemlidir. Basit dik kuvvet modelinde kuvvet x kuvvet kolu, yuk
x yuk koluna egit oldugunda denge saglanir. Kol uzunluklari destekten dlgulir. Destegin yeri degigince
gereken kuvvet de degisebilir; yalniz gubugun toplam boyuna bakilmaz.

‘ Kuvvet kolu uzarsa ayni yuk daha kiguk kuvvetle dengelenebilir.
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KAVRAMLARI DERINLESTIR

Makaralar

ideal sabit makara kuvvet yéniini degistirir; tek basina kuvvetten kazang saglamaz. ideal tek hareketli
makarada yUki tasiyan iki ip parcasi kuvvet kazanci saglayabilir. Karma sistemlerde yUki tasiyan ip
bolimleri sayilir; bosta gekilen her ip ayni gérevde degildir.

Kuvvet hesabinda makara ve ip agirliklarinin ihmal edildigi belirtiimelidir.

Egik duzlem ve digliler

Egik dizlem ayni ylkseklige daha uzun yoldan ¢ikmayi saglayarak gerekli kuvveti azaltabilir. YUkseklik
ayniyken yol uzarsa ideal kuvvet azalir. Digliler hareketin yoni ve dénme sayisini degistirebilir. Birbirine
temas eden iki dis digli zit ydonde doner; blylk olan daha az tur atabilir.

Yolu uzatmak yapilan isi ideal modelde azaltmaz.

MODEL / ORNEK VERI

A

Kuvvet kolu YUk kolu

Denge: kuvvet x kol = yiik x kol (ideal model)
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COZUMLU ORNEK + UYGULAMA

Birlikte ¢ozelim

60 N yUkdn kolu 0,2 m, kuvvet kolu 0,6 m. Denge i¢in kuvvet?

F x 0,6 =60 x 0,2; F =20 N. Kuvvet kazanci 60 / 20 = 3. Bu, enerji kazanci degildir.

Kaldirag modeli

1. Cetveli destek Uzerinde dengele; kiicik es agirliklar kullan.
2. Bir tarafa bir agirhgi bir birim, diger tarafa es agirligi bir birim koy.
3. Bir agirlidi iki birim uzaga tasidiginda denge icin ne gerekecegini tahmin et.

4. Keskin, agir veya yuzine si¢rayabilecek nesne kullanma.

Destekten uzaklik iki katina ¢ikan ayni yukian dondirme etkisi artar; karsi taraftaki kuvvet veya kol
degismelidir.

Kanitini yaz

Sonucunu bir gézlem veya hesapla destekle. Modelin gostermedigi bir 6zelligi ve ayni tuttugun kosullari belirt.
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KENDINI DENE

Once gerekgeni yaz

Acik uclu sorular. islem varsa birimi, karsilastirma varsa sabitleri belirt. Cevaplari sonraki sayfalarda kontrol et.

01. ideal makinede isten kazang var mi?

02. Sabit makara tek basina kuvvet kazanci?

03. 40 N yuk icin ideal tek hareketli makarada kuvvet?

04. Egik dizlem uzarsa ayni yukseklige ¢cikma kuvveti?

05. Kuvvet kolu nereden olgulir?

06. iki dis digli temas ettiginde doénis yoénleri?

fencihoca.com | 2026-2027 destek materyali 4/6



FenciHoca 8. SINIF

FEN BILIMLERI / ®ZGUN CALISMA SERISI

ACIKLAMALI CEVAP ANAHTARI

Sonucu ve nedenini kontrol et

01. Yok; kuvvetten kazang yoldan kayipla dengelenir.

02. ideal modelde 1; yén degistirir.

03. Makara agirligi ihmal edilirse 20 N.

04. ideal modelde azalir; alinan yol artar.

05. Destekten kuvvetin uygulama dogrultusuna goére, basit modelde uygulama noktasina kadar.

06. Zittir; buyudk disli ayni sturede daha az tur atar.

Her dogru aciklama 2; dogru sonug fakat eksik gerekge 1; yanhs veya bos 0 puan. Hedef yalniz toplam puan
degil, neden-sonug iligkisini dogru kurmaktir.
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TEKRAR + KAYNAKCA

Ogrendiklerini geri cagir

[1isten kazang yoktur: kavrami kendi ciimlemle ve bir érnekle agiklayabiliyorum.
[ 1 Kaldira¢ dengesi: kavrami kendi cimlemle ve bir érnekle aciklayabiliyorum.

[ 1 Makaralar: kavrami kendi cimlemle ve bir drnekle agiklayabiliyorum.

[1Egik dizlem ve disliler: kavrami kendi cimlemle ve bir 6rnekle agiklayabiliyorum.

Bugtin: iki zor kavrami notlarina bakmadan agcikla. iki giin sonra: yanhs yaptigin sorulari yeniden ¢éz. Bir hafta
sonra: benzer yeni bir 6rnek kur ve sonucu gerekgelendir.

Kaynaklar ve kullanim notu

Anlatim, sorular, ¢ézimler ve gizimler FenciHoca igin 6zgun hazirlanmigtir. Videolar ilgili yayinciya aittir; baglanti olarak sunulur.
Sinif etiketi 6grenme dlzeyidir; sitedeki basliklar giincel resmf Unite sirasiyla bire bir ayni olmayabilir.

MEB: Fen Bilimleri 6gretim programlari

Dnzhoca - ilgili video

Bu yayin yardimci 6grenme materyalidir; resmi ders kitabi veya MEB onayli yayin olarak sunulmaz. Baski: Ekim 2026. Giincel
kapsam icin okulun ders kitabi ve 6gretmen yonlendirmesi esas alinir.
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https://tymm.meb.gov.tr/ogretim-programlari/ders/fen-bilimleri-dersi
https://www.youtube.com/watch?v=DmT5Tc_4n-c

